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粤职协函〔2021〕22号  

关于举办服务机器人与人工智能技术基础线上研修班的通知
各技工院校：
为助推“广东技工”工程高质量发展，充分发挥职业技能竞赛对技能人才培养引领示范作用，推动服务机器人应用与维护、人工智能技术应用等新专业的发展，提升相关专业师资在服务机器人与人工智能基础编程、系统、应用方面的技术能力，进一步对接“广东省第二届职业技能大赛-智能机器人全栈技术应用技能大赛”，广东省职业培训和技工教育协会（下简称省职协）决定举办服务机器人与人工智能技术基础线上研修班。具体通知如下：
组织单位

主办单位：广东省职业培训和技工教育协会
承办单位：广州市威控机器人有限公司
培训对象
各技工院校服务机器人应用与维护、人工智能技术应用专业、机电类、电子类、计算机类等相关专业教师。
培训方式

学员通过网上平台进行在线学习，按要求实名登录和考勤。
培训安排

（一）培训时间

2021年7月19日至23日，为期5天。

（二）培训内容

1.培训目标
（1）学习了解服务机器人应用技术现状与发展趋势
（2）学习了解服务机器人典型应用场景
（3）学习了解服务机器人基础——编程技术Python

（4）学习了解服务机器人基础——机器人操作系统（ROS）
2.课程安排
线上班课程安排表

	时间
	培训主题
	培训内容

	第一天
  9：00-11：00
 14：30-16：30
	服务机器人应用技术现状与发展趋势
	1.人工智能与智能机器人
2.机器人的分类与服务机器人广泛应用
3.服务机器人产业发展的驱动因素
4.服务机器人产业链与技术链
5.服务机器人终端应用简析-以典型服务机器人为例
6.服务机器人产业趋势展望
7.服务机器人应用人才培养

	第二天
9：00-11：00

14：30-16：30
	服务机器人典型应用场景
	1.服务机器人典型应用场景-医疗护理场景
2.服务机器人应用场景涵盖主要技术；
3.结合应用场景讲解主要功能：
1）抓取试管2）药品分类3）语音控制4）智能导航

	
	服务机器人编程技术-Python
	1. python介绍；
2. python环境搭建；
3. Python固定语法

	第三天
 9：00-11：00

14：30-16：30
	服务机器人编程技术-Python
	1. python数据结构
1）列表、字典、元组的特性与基本操作2）数据结构之间的转换
2. python程序流程控制和函数
1）选择结构循环结构的特性与用法2）冒泡排序法讲解

	
	机器人操作系统（ROS）介绍
	1.ROS简介、作用、社区生态系统
2.Ubuntu虚拟机
3.Ubuntu操作基础
4.ROS的安装

	第四天
9：00-11：00

14：30-16：30
	机器人操作系统（ROS）架构与基础
	1.ROS 计算图
2.ROS文件系统
  探索VKBOT上ROS环境、工程环境
3.ROS 通信机制
4.创建工作空间和功能包 

5.ROS小海龟：基础移动、话题、服务终端命令
6.ROS常用组件
  启动文件、TF、QT工具箱、RVIZ、Gazebo

	
	服务机器人入门实例
	1. ROS与PYTHON

1）ROSPY基础2）话题通信3）服务通信
2.机器人基础认知、整机认知
3.机器人基础移动
4.SLAM技术
  SLAM简介、ROS对SLAM的支持、RVIZ的支持、Gmapping功能包、演示VKBOT建图效果

	第五天 

9：00-11：00    

14：30-16：30
	服务机器人典型功能模块
	1.导航技术：导航简介、ROS对导航的支持、RVIZ的支持、显示VKBOT导航效果
2.视觉技术：视觉系统简介、启动机械臂USB摄像头，二维码识别定位物块
3.语音技术：科大讯飞语音合成实例，语音识别实例
4.机械臂技术：基础操作，GUI界面控制

	
	服务机器人典型应用案例分析
	1.抓取试管案例：结合演示视频，代码讲解
2.药品分类案例：结合演示视频，代码讲解
3.语音控制案例：结合演示视频，代码讲解
4.智能导航案例：结合演示视频，代码讲解


（三）相关证书

修满学时后，由广东省职业培训和技工教育协会颁发《继续教育证明》；各学员通过课程总结考核合格后，由广州市威控机器人有限公司颁发相应培训证书。
培训费用及汇款方式

（一）培训费用

1000元/人，含培训费、专家费、资料费、证书费、邮寄费等。
（二）汇款方式

请学员于2021年7月15日前将培训费汇至以下账户，以便开具发票。
汇款名称：广东省职业培训和技工教育协会
开户银行：广州市建行北较场支行
账    号：4400 1400 1130 5003 4231（请在汇款单上注明单位及备注“服务机器人班”）
    六、报名须知

（一）关于培训报名。按要求准确、详细地填报培训回执（见附件1）。培训回执统一发至指定邮箱：gdzyjnb@vip.163.com；收到培训确认信息为报名成功。
（二）关于培训证书电子版照片提交。每位学员需提交一张大一寸电子版彩色照片，照片要求：大一寸照片3.3cm*4.8cm、像素390*567、分辨率300dpi、图片格式：jpg、png，照片文件大小不能小于100Ｋ；照片务必备注学校和姓名，且与电子版培训回执中的学员名单一致。照片请提供本人的近期彩色照片，要求图像清晰的免冠正面照，图片背景色可为红、蓝、白三种，请勿提供生活照。
（三）关于调整参培人员。如已报送回执的参培人员因故无法参加，所在单位可在培训前2个工作日内向主办方申请调整参培人员。
（四）报名截止日期：2021年7月15日
七、联系方式

广东省职业培训和技工教育协会
李若梨    020-83565860   13422090002

张  凭    020-83517050   13719384061

地址：广州市东风中路437号越秀城市广场南塔1503

广州市威控机器人有限公司
吴生  15521335026

附件：1.培训回执
2.主讲人简介
3.企业简介
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广东省职业培训和技工教育协会
2021年6月24日
附件1

培训回执

单位（盖章）：
	姓名
	性别
	职务/职称
	手机号码
	身份证号码
	备注

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	


备注：1. 此表可复制、添加；
2. 继续教育证明、培训证书姓名、身份证号码以此表为准，请准确填写；
3. 请于2021年7月15日前将回执发送至指定邮箱：gdzyjnb@vip.163.com，收到培训确认信息为报名成功；联系电话：020-83565860、83517050。

附件2

主讲人简介

孙洪超 广州市威控机器人有限公司副总经理，控制工程师，曾参与多款智能机器人与边缘智能产品的研发,主持了多个省、市级项目，包括广东省科技计划项目——全向移动AGV 与作业机械手协作平台研发与产业化、广东省高职院校产教融合创新平台项目——机器人与智能装备技术产教融合创新平台等；代表企业获得首届全国机械工业设计创新大赛全国总决赛铜奖、2020年“创客广东”先进制造组第3名、2020年粤港澳大湾区新一代信息技术中小企业创新创业大赛企业组二等奖、2020年中国创新创业大赛广州赛区优秀奖。
冯凯月 毕业于华南理工大学控制理论与控制工程专业，广州市威控机器人有限公司算法工程师。多年深度学习领域算法研究经验，发表多篇期刊论文，获得多项专利。具有高职院校人工智能和python基础授课经验，参与过国家级人工智能竞赛的培训工作，授课经验丰富。
李佳军 毕业于汕头大学数学与应用数学专业，广州市威控机器人有限公司研发工程师。在校期间多次参加竞赛，如全国大学生数学建模比赛，全国大学生恩智浦智能汽车竞赛。从事过Linux与ROS等软硬件开发工作，如SLAM与导航算法开发，智能机械臂运动控制、服务机器人运动规划算法研究与开发工作。多次主导师资和竞赛课程，授课经验丰富。
黄志斌 毕业于华南理工大学自动化专业，广州市威控机器人有限公司产品研发工程师，曾参加亚太Robocon机器人大赛、全国大学生Robomaster机器人大赛、全国电子设计大赛、全国飞思卡尔智能车大赛等。从事过嵌入式、ROS和Linux等软硬件开发工作，涉及的行业有无人机、物联网和智能机器人等。产品开发经验丰富，擅长嵌入式软件开发和ROS平台软件和应用开发，同时具备极客精神。
附件3

企业简介

广州市威控机器人有限公司是集科研开发、市场营销、生产服务于一体的高新技术企业。公司汇聚了清华大学、华南理工大学等多所双一流大学和知名高科技科研院所力量，组件了一流的智能机器人和人工智能 + 领域的博士、硕士为主的研发团队，铸造了高水平技术支持和培训服务队伍，在教育和工程应用方面，聚焦人工智能+与智能机器人领域，打造了有影响力的系列产品与解决方案。
威控机器人致力于人工智能与智能机器人技术的研发与产业化，公司是国家高新技术企业，广州市人工智能入库企业，获得国家授权的专利及软件著作权超过20项，承担或参与市级及以上科技项目近10项，获得省级以上各类荣誉6项。在行业应用方面，公司已在路桥检测、建筑墙体检测、管道检测、航道监测、光伏面板清洁、仓储分拣等领域推出了多款具有自主知识产权的智能机器人和人工智能产品，形成了多个行业应用解决方案。公司在特种机器人、仿生机器人及人工智能研发方面处于国内高水平行列。
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